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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

STE. 01

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad,
drog, lotnisk i kolei, wyrownanie terenu (45230000-8)

Roboty budowlane w zakresie budowy linii
energetycznych (45231400-9)
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1 WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie przebudowy linii napowietrznej
nn.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
I.1.

1.3 Zakres robot objetych ST.
1.3.1 Roboty budowlane podstawowe.

Specyfikacja obejmuje wykonanie nastepujacego zakresu robot:

» przebudowa linii napowietrznej nn

1.3.2 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Do wykonania rob6t budowlanych podstawowych niezbgdne sa nastgpujace roboty
tymczasowe:

» kompletacja materialow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

* wykonaniem wszelkich robot pomocniczych w celu przygotowania podioza
(w szczegblnosci roboty ziemne, murarskie, montaz elementdéw osprzetu
instalacyjnego itp.),

* ulozeniem wszystkich materialdéw w sposdb 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja
techniczna,

* wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich
wyznaczonych linii kablowych,

* przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokolami
kwalifikujacymi montowany element linii energetycznej do eksploatacji.

1.4 OKreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami a takze podanymi ponize;j.
= Napigcie znamionowe linii U - napigcie migdzyprzewodowe, na ktore linia jest
zbudowana.
= Odleglos¢ pionowa - odlegto$¢ pomigdzy rzutami pionowymi przedmiotow,
= Odleglos¢ pozioma - odlegtos¢ pomigdzy rzutami poziomymi przedmiotow,
= Shup - konstrukcja osadzona w gruncie bezposrednio lub za pomoca fundamentu.
= Zblizenie - wystepuje wtedy, gdy odlegtos¢ rzutu poziomego linii
elektroenergetycznej od rzutu poziomego innej linii elektroenergetycznej, pasa
drogowego, szyny kolejowej, budowli jest mniejsza niz polowa wysokosci
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zawieszenia najwyzej potozonego nieuziemionego przewodu zblizajacej si¢ linii 1
nie zachodzi przy tym skrzyzowanie.
= Linia nn — linie niskiego napigcia

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 Wymagania ogdlne. Wykonawca robdt
jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz zgodno$¢ robot ze Specyfikacja
Techniczna, dokumentacja projektowa, 1 stosownymi  normami. Wykonawca przed
przystapieniem do wykonania robot, powinien przedstawi¢ Inzynierowi do aprobaty program
zapewnienia jakosci (PZJ).

2 MATERIALY

W specyfikacji podano niektdre typy materiatow wytacznie w celu okreslenia ich parametrow
technicznych. Wykonawca moze zastosowa¢ materiaty o charakterystykach nie gorszych niz
podane jako przyktadowe.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedhug zasad niniejszej ST sa:

* shup wirowany krancowy K-10.5/10 - 1szt.

* shup wirowany krancowy K-12/10 - 1szt.

* shup wirowany rozgatezny przelotowo krancowy RPK-12/10 —1szt.
* shup wirowany narozny N-12/10 - —1szt.

*  wysiggnik oprawy 4szt WO-II

Wszystkie wbudowane materiaty powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo zgodnosci
wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbgdne certyfikaty. Zastosowane materialty
powinny rowniez by¢ zgodne z obowiazujacymi normami 1 wymaganiami stawianymi przez
Uzytkownika.

W oznaczonym czasie, przed wbudowaniem materiatow, Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace producentéw, odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia
do obrotu 1 stosowania w budownictwie.

3 SPRZET WYKONAWCY.

Prace mozna wykonywac przy pomocy wszelkiego sprzgtu zaakceptowanego przez Inspektora
nadzoru. Wykonawca do pracy przy instalacjach elektrycznych powinien stosowac sprzegt
1 narzedzia oraz przyrzady pomiarowe spelniajace wymogi bezpieczenstwa, zasad ergonomii,
oraz w przypadku przyrzadéw pomiarowych posiada¢ aktualne legalizacje.

4 TRANSPORT.

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Urzadzenia transportowe
powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu -elementéw, konstrukeji itp.
niezbednych do wykonania robot przy budowie stacji transformatorowej. Przewozone na
srodkach transportu elementy powinno by¢ zabezpieczone przed ich uszkodzeniem,
przemieszczeniem i w opakowaniach zgodnych z wymaganiami producenta.
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5 WYKONANIE ROBOT.

5.1.1 Wykop pod stup

Przed przestapieniem do wykonania wykopu, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia
zgodnos$ci lokalizacji z Dokumentacja Geodezyjna oraz upewnienia si¢ o braku kolizji z
istniejacymi urzadzeniami podziemnymi wskazanymi w zbiorczej planszy kolizji. Nalezy
zwrdci¢ uwagg, aby nie byla naruszona naturalna struktura gruntu dna wykopu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow za§wiadczenia
o jakos$ci lub atestu stosowanych materiatow.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1 Wykopy pod stupy

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopu, jego wymiary oraz ewentualne zabezpieczenie
Scianek przed osypaniem sig¢ ziemi. Wykop powinien by¢ tak wykonany, aby zapewnione byto
w nich ustawienie stupa z ustojem i1 bez naruszenia naturalnej struktury dna.

6.2.2 Badania po wykonaniu robot

W przypadku zadawalajacych wynikéw pomiaréw 1 badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania robot nalezy po uzgodnieniu z InZzynierem i operatorem sieci dokonaé probnego
polaczenia sieci w czasie ktorego nalezy zlokalizowac 1 usunaé wszystkie zauwazone usterki..

7 ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega:
*  montaz stupow
* odbidr przytaczy napowietrznych

Odbidr robodt zanikajacych nalezy zglasza¢ Inzynierowi z odpowiednim wyprzedzeniem, aby
nie powodowac¢ przestoju w realizacji robot.
Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robot Budowlano Montazowych.
Do odbioru koncowego nalezy dostarczy¢, miedzy innymi, nastgpujace dokumenty:

=  geodezyjng inwentaryzacje wykonanych linii 1 stacji

=  protokoty z dokonanych badan i pomiaréw elektrycznych,
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8 PODSTAWA PLATNOSCI.
8.1 Platnosci

Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w niniejszej ST. Platnos¢
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robdt, w oparciu o wyniki pomiardw.
Cena jednostkowa wykonanych rob6t obejmuje:

» prace podstawowe w niniejszej ST,

= prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w niniejszej ST,

= zakup materialéw i transport na miejsce wbudowania,

= transport wewngtrzny w obrebie budowy,

» koszty odbioréw,

» koszty wykonania dokumentacji powykonawczej,
oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktére sa niezbedne do kompletnego wykonania
robdt objetych niniejsza ST 1 przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;.

8.2 Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie prace towarzyszace i roboty tymczasowe wyszczegolnione i opisane w niniejszej
specyfikacji beda uwzglednione w cenach jednostkowych za wykonanie robot energetycznych
jak zakreslono wyze;j.

9 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawa do wykonania robot sa nastgpujace nizej] wymienione elementy dokumentacji
projektowej, normy oraz inne dokumenty 1 ustalenia techniczne.

9.1 Elementy dokumentacji projektowej

Podstawa do wykonania robdt sa nastepujace elementy dokumentacji projektowe;:
Projekt Budowlany

Projekt Wykonawczy

Przedmiar Robot

Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

9.2 Normy i Albumy

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.
PN-90/E-06401 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli.

Album Lnn Tom I, II, IIT Elprojekt Poznan

Album Lnn-W U 45-72 Tom I, 11, III, IV, V Energoprojekt Poznan
Katalog Stupy linii napowietrznych niskiego napigcia z przewodami
AL. 25-95 na zerdziach wirowanych 2012 Pas Centrum
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