SPECYFIKACJA TECHNICZNA

BRANZA ELEKTROENERGETYCZNA

NAZWA:
Szpital rehabilitacyjno-leczniczy dla dzieci SP ZOZ w
Wojnowie

RoDzAJ ROBOT BUDOWLANYCH:
Instalacje elektryczne

mgr inz. Mariugk Warszawa

Zielona Géra - maj 2015r.



BRANZA ELEKTRYCZNA

SST-E-01 LINIE KABLOWE nn 0,4 kV
(CPV 45314300-4)

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt montazowych dotyczacych wykonania instalacji kablowej dla Szpital rehabilitacyjno-leczniczy dla dzieci
SP ZOZ w Wojnowie
1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach zwigzanych z
realizacjg robét wymienionych w punkcie 1.1 specyfikaciji.

1.3. Zakres robdt objetych ST.
Zakres robot obejmuje:
- wykonanie prébnych wykopow,
- wykonanie i zasypanie wykopdw,,
- budowe linii kablowych,
- wykonanie pomiardéw elektrycznych,
- wykonanie dokumentacji powykonawczej.
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacjg
techniczng, dokumentacjg wykonawczg, cytowanymi w pkt. 10 normami i przepisami zwigzanymi.
2. MATERIALY.

Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowa¢ n/w materiaty:

- Kabel typu YKY 5x10mm?
- Folia stuzgca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folig kalandrowang
koloru
niebieskiego z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6mm, gatunku podpowiadajgcg wymaganiom
- Rury ostonowe DVK110.
3. SPRZET.
Do wykonania prac nalezy zastosowac n/w sprzet:
- zuraw samochodowy do 4t,
- podnosnik montazowy samochodowy,
- spawarki transformatorowej do 500 A,
- ubijak spalinowy.
4. TRANSPORT.
Do wykonania prac nalezy zastosowa¢ n/w $rodki transportu:
- samochdd dostawczy do 0.9t
- samochdéd skrzyniowy do 5t,
- samochdd samowytadowczy do 5t.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Roboty ziemne.

Przed przystgpieniem do prac nalezy wytyczy¢ geodezyjnie trase budowanej kablowej linii rozdzielczej
ze wskazaniem rzednych. Wykopy pod linie kablowg nalezy wykona¢ recznie. Wykopy i grunt na poodktadzie
chroni¢ przed zawilgoceniem. Zasypanie stupow lub kabla nalezy dokonaé gruntem z wykopu, bez
zanieczyszczen. Zasypywac warstwami grubosci ok. 20cm i zageszczac ubijakiem spalinowym lub zageszczarkg
wibracyjng. Zageszczenie nalezy wykonywac w taki sposéb aby nie spowodowac uszkodzen stupow lub kabla.
Nadmiar ziemi nalezy wywiez¢ na miejsce pozyskane staraniem i na koszt wtasny.

5.2. Uktadanie kabli.

Kable nalezy uktada¢ w rowach kablowych na gtebokosci 70cm na 10 cm podsypce z piasku. Pod
drogami kabel uktadac¢ w rurach DVK na gtebokosci 0,8m od powierzchni jezdni do gérnej powierzchni rury. Na
utozony kabel nalezy nasypaé¢ 10cm warstwe piasku, nastepnie 20 cm warstwe ziemi oraz folie kalandrowg
koloru niebieskiego po czym kabel zasypaé. Wszelkie prace przy uktadaniu kabla nalezy wykona¢ zgodnie z N
SEP-E-004 zwracajac szczegdlng uwage na:

- utozenie wiasciwych zapasoéw kabla
- zachowaniu wtasciwych odlegtosci od innych instalacji oraz przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami,




- wiasciwym oznakowaniu kabla i trasy kabla
- wiasciwych gtebokosci zakopania kabla

Po utozeniu kabla nalezy przeprowadzi¢ inwentaryzacje trasy kabla przez wiasciwe stuzby geodezyjne.
Kable powinny by¢ uktadane w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozcigganie itp.
Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktadaé w rurach ostonowych
DVK. Rury ostonowe nalezy zabezpieczy¢ przed przedostawaniem sie do ich wnetrza wody pianka
poliuretanowa. Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomiary kontrolne izolacji poszczegdlnych odcinkéw kabla
induktorem o napieciu nie mniejszym niz 2,5kV.
5.3. Likwidacja kolizji i zblizert do innych instalacji.

Do likwidacji kolizji i zblizer do innych instalacji zastosowa¢ rury ostonowe wykonane z DVK. Dfugos¢
rur ostonowych powinna by¢ wieksza o 0.5m z kazdej strony od obiektu kolizji lub zblizenia.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu:
- gtebokosci wykopdéw rowdw kablowych,
- ufozenia kabli, montazu opasek oznaczeniowych, podsypanie piasku pod i na kabel, utozenia folii
oznaczeniowej,
- zageszczenie gruntow na trasie linii kablowej,
- stanu powtok antykorozyjnych
- jakosci montazu elementéw inst.
- zgodnosci z dok. wykonawczg,

protokotéw pomiardw elektrycznych,
. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiarowa dla linii kablowej jest 1 metr (m).

8. ODBIOR ROBOT.

Odbiorowi czesciowemu podlegaja:
- wykopy pod kable,
- utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem , gtebokos¢ utozenia kabli, ostoniecie kabla
rurami ostonowymi przy zblizeniach i kolizjach z innymi instalacjami.

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:
- geodezyjng dokumentacje powykonawczg,
- protokdty z dokonanych pomiardéw elektrycznych ,
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa lub deklaracje zgodnosci,
- dokumentacje powykonawczg.

N

9. PODSTAWA PtATNOSCI.

Ptatno$¢ za wykonane roboty bedzie po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena
jednostki obmiarowej linii kablowej obejmuje wyznaczenie robdt w terenie, lokalizacje infrastruktury
technicznej, wykopy wraz z zasypaniem i zageszczeniem, ukfadanie kabli z podsypka i zasypka zwirem,
powykonawcze pomiary geodezyjne, wykonanie pomiaréw elektrycznych, przygotowanie dokumentéw
odbiorowych.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

- N SEP-E-004. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
- PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

- Warunki  techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych - Czes¢ V. Instalacje
elektryczne.



SST-E-02 INSTALACJA OSWIETLENIA
(CPV 45311000-0)

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt montazowych dotyczacych wykonania instalacji dla Szpital rehabilitacyjno-leczniczy dla dzieci SP 20z
w Wojnowie.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach zwigzanych
z realizacjg robét wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje,

- wykucie przebi¢ w Scianach i stropach,

- zaprawianie bruzd po utozeniu instalacji,

- montaz rur ostonowych,

- montaz przewoddw w korytkach na tynku oraz pod tynkiem,
- montaz osprzetu podtynkowego i natynkowego,
- montaz opraw oswietleniowych,

- podtaczenie instalacji,

- wykonanie pomiardow elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

- przygotowanie dokumentéw odbiorowych,

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacja
techniczng, dokumentacja projektowa, cytowanymi w pkt.10 normami i przepisami zwigzanymi oraz
poleceniami Inwestora.

2. MATERIALY.

Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci
lub aprobate techniczng. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowaé n/w materiaty lub
rownowazne:

- Przewdd YDY-450/750V 2x1,5mm?2

- Przewdd YDY-450/750V 3x2,5mm?2

- Przewdd YDY-450/750V 2x1,5mm?2

- puszki podtynkowe gtebokie ( gtebokos¢ 60, 80 mm ),

- odgateznik izol. PON 56-80x80Z

- wytgcznik podtynkowy i natynkowy jednobiegunowy, grupowy, schodowy krzyzowe 16A/250 V,
- wytgcznik podtynkowy i natynkowy jednobiegunowy IP 44,

3. SPRZET

Sprzet reczny ( elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robét.

4. TRANSPORT.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do transportu
odpowiednich materiatow.

Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac¢ n/w $rodki transportu:

- samochdd dostawczy 0.9t.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania ogdlne.

Zmiana typu zainstalowanych urzadzen w stosunku do przedstawionej dokumentacji wymaga
zatwierdzenia przez Inwestora .

5.2. Kucie bruzd.

Kucie bruzd wykonaé mechanicznie przez stosowanie narzynarek do tynkéw po uprzednim
wytrasowaniu tras przewoddow. Trasowanie nalezy wykonaé¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz trasy
innych instalacji. Po wykuciu bruzd i utozeniu przewoddw, bruzdy nalezy zatynkowad.

5.3. Montaz przewoddw.
Przewody instalacji oswietlenia montowac:




- pod tynk w wykutych bruzdach,

W trakcie prac montazowych stosowac sie do ponizszych zasad:
- przewody montowac pod tynk rownolegle do scian lub sufitu i zagina¢ pod katem prostym.
- przejscia przez sciany i stropy chronic rurkami izolacyjnymi PCV,
- przewody uktadaé na podtozu gtadkim, mocowanie przewoddw w bruzdach przez gipsowanie,
- przewody uktada¢ swobodnie, tak aby nie byty narazone na naprezenia,
5.4. Montaz osprzetu.

Stosowac osprzet podtynkowy 16A, w pomieszczeniach technicznych i wilgotnych na tynku o IP 44.
Puszki osadza¢ przez gipsowanie. taczniki i gniazda lezagce obok siebie powinny by¢ ostoniete wspdlng ramka
ostonowa. Wysokos$¢é montazu osprzetu:
- dla tacznikow 1.2-1.4m,
5.5. Montaz opraw oswietleniowych.

Oprawy oswietleniowe w pomieszczeniach dobra¢ zgodnie z PN-EN 12464-1. W pomieszczeniach
technicznych i wilgotnych nalezy stosowa¢ oprawy oswietleniowe IP44
5.6. Ochrona przeciwporazeniowa.

Jako ochrone przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytgczanie w uktadzie TN-S.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu:
- doboru opraw oswietleniowych,
- instalacji podtynkowych przed zakryciem,
- wtasciwej lokalizacji opraw o$wietleniowych i osprzetu,
- zastosowania opraw i osprzetu o wiasciwym IP,
- trwato$¢ zamocowanych urzadzen,
- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjg techniczng,
- pomiardw rezystancji izolacji, skutecznosci ochrony przeciwpozarowej, natezenia oswietlenia,
- zachowania zasady jednolitej pozycji zatgczania tacznikow,
- dziatanie instalacji oswietleniowej podtgczonej pod napiecie wraz z pomiarem czasu dziatania opraw
ewakuacyjnych,
- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,
7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkg obmiarowa jest:
- dla opraw -1 szt.
. ODBIOR ROBOT.

Do odbioru korncowego nalezy przedstawic:

- protokoty pomiardw rezystancji izolacji elektrycznej,
- natezenia oswietlenia,
- sprawdzenia samoczynnego wyfgczania zasilania
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa,
- aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje zgodnosci,
- dokumentacje powykonawcza.

00

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatnos¢ za wykonane roboty bedzie dokonana po wykonaniu odbioréw technicznych wykonanych
roboét. Jednostka obmiarowg montazu opraw oswietleniowych zawiera wykonanie dokumentacji, montaz rur
ochronnych, wykucie bruzd i przebi¢ przez stropy, zaprawianie bruzd, wywdz gruzu wraz z jego utylizacja,
montaz przewodow i osprzetu, montaz opraw o$wietleniowych, podtgczenie przewoddw, wykonanie pomiaréow
kontrolnych, wykonanie pomiaréw natezenia oswietlenia, oznaczenie opraw ewakuacyjnych, wykonanie
dokumentacji odbiorowej.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robdét budowlano montazowych Tom V. Instalacje
elektryczne.

- PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

- PN-EN 12464-1 Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym.

- PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzenia pomontazowych badan odbiorczych.

- PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy ( kod IP).

- PN-90/E-05023 Oznaczenie identyfikacyjne przewodéw barwami i cyframi



SST-E-03 INSTALACJA GNIAZD 1 FAZ ORAZ ZASILANIE ODBIORNIKOW 3 FAZ
(CPV 45310000-3)

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot montazowych dotyczacych wykonania instalacji dla Szpital rehabilitacyjno-leczniczy dla dzieci SP ZOZ w
Wojnowie.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach zwigzanych z
realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3. Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje,

- wywoz i utylizacje gruzu,

- wykucie przebi¢ w Scianach i stropach,

- zaprawianie bruzd po utozeniu instalacji,

- montaz rur ostonowych,

- montaz przewoddw w korytkach kablowych,
- montaz przewoddw pod tynk i na tynku,

- montaz gniazd 1faz i 3faz

- zasilanie odbiornikéw 3faz,

- montaz osprzetu podtynkowego i natynkowego
- montaz instalacji potgczen wyréwnawczych,
- podtaczenie instalacji,

- wykonanie pomiardéw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

- przygotowanie dokumentéw odbiorowych,
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacjg
techniczng, dokumentacjg projektowa, cytowanymi w pkt.10 normami i przepisami zwigzanymi oraz
poleceniami.

2. MATERIALY.

Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczerstwa, certyfikat zgodnosci
lub aprobate techniczng. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowa¢ n/w materiaty:
- Przewdd YDY-450/750V 3x2,5mm2
- Przewdd YDY-450/750V 5x2,5mm?2
- puszki podtynkowe gtebokie (gtebokos¢ 60mm )

- odgateznik izol. PON 56-80x80Z

- gniazdo wtyczkowe 16A/250V z uziemieniem o IP20 oraz |P44, 1faz, 3faz,
- rurki typu PCV karbowane,

- uchwyty do rurek,

- opaski,

3. SPRZET.

Sprzet reczny (elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robot.
4. TRANSPORT.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé sprawne technicznie i dostosowane do transportu
odpowiednich materiatow.

Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac¢ n/w Srodki transportu:

- samochdd dostawczy 0.9t.




5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania ogdlne.

Zmiana typu zainstalowanych urzadzen w stosunku do przedstawionej dokumentacji wymaga
zatwierdzenia przez Inwestora .

5.2. Kucie bruzd.

Kucie bruzd wykonaé mechanicznie przez stosowanie narzynarek do tynkdéw po uprzednim
wytrasowaniu tras przewoddéw. Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz trasy
innych instalacji. Po wykuciu bruzd i utozeniu przewoddw, bruzdy nalezy zatynkowaé. Gruz nalezy wywiezc i
zutylizowac.

5.3. Montaz przewodow.

Przewody instalacji gniazd montowac:

- pod tynk w wykutych bruzdach,

W trakcie prac montazowych stosowac sie do ponizszych zasad:
- przewody montowac pod tynk réwnolegle do $cian lub sufitu i zagina¢ pod katem prostym.
- wyprowadzenie przewoddw poza korytko ostoni¢ krétkim odcinkiem rurki karbowanej.
- przejscia przez $ciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi PCV,
- przewody uktadaé na podtozu gtadkim, mocowanie przewoddw w bruzdach przez gipsowanie,
- przewody uktada¢ swobodnie, tak aby nie byty narazone na naprezenia,
5.4. Montaz gniazd

Puszki rozgatezna montowac¢ do korytek kablowych. Stosowac osprzet podtynkowy 16A, w
pomieszczeniach wilgotnych na tynku [P44. Otwory pod puszki instalacyjne wykona¢ mechanicznie. Puszki
osadzac przez gipsowanie.
taczniki i gniazda lezgce obok siebie powinny by¢ ostoniete wspdlng ramka ostonowa. Wysokos¢ montazu
osprzetu:

- w sanitariatach i pomieszczeniach technicznych -1,4m,
- w pomieszczeniach (biura) -0,3m.
5.5. Podfaczenie pozostatych odbiornikdw jednofazowych.

Wentylatorki wyciggowe z WC zatgczane s3 wraz z oswietleniem. Podfgczenie wentylatorkéw
bezposrednio na zaciski wentylatorka
5.6. Zasilanie odbiornikéw sitowych.

Zasilanie odbiornikow sitowych wykona¢ przewodami montowanymi na korytkach kablowych oraz na
uchwytach na $cianie
5.7. Instalacja potaczen wyréwnaweczych.

W obiekcie zlokalizowano gtéwng szyne wyréwnania potencjatow GSW. Do GSW nalezy przytaczyé
szyne PE w rozdzielniach, a takze uziom. Dla kazdego pomieszczenia nalezgcego do grupy 2 nalezy wykonac
pofaczenia wyrownawcze. Wszystkie metalowe instalacje utozone w budynku wymagaja podtaczenia do sieci
pofaczen wyréwnawczych. Posadzki antyelektrostatyczne przytgczy¢ do szyny GSW.

5.8. Ochrona przeciwporazeniowa.

Ochrong podstawowg przeciwporazeniowg bedzie stanowita izolacja oraz ostony czynnych urzadzen
elektroenergetycznych.

Uzupetnieniem ochrony podstawowe]j bedg wytgczniki réznicowo-prgdowe 30maA.

Ochrone dodatkowg stanowi¢ bedzie samoczynne wytgczanie zasilania.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu:

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,
- wtasciwej lokalizacji gniazd,
- zastosowania osprzetu o wtasciwym IP,
- trwatos$¢ zamocowanych urzadzen,
- podtaczenia urzadzen zgodnie z DTR,
- zgodnosci zastosowanych zabezpieczen instalacji,
- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjg techniczna,
- pomiardw rezystancji izolacji, skutecznosci ochrony przeciwpozarowe;j,
- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,
7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiar owg jest:
- dla gniazd 1faz., 3 faz. 1szt.
- dla podtaczenia odbiornikéw 1faz., 3faz, 1 szt.




8. ODBIOR ROBOT.

Do odbioru koricowego nalezy przedstawic:

- protokoty pomiardw rezystancji izolacji elektrycznej, sprawdzenia samoczynnego wytgczania zasilania,
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa,

- aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje zgodnosci,

- dokumentacje powykonawczg wraz z DTR urzadzen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatno$¢ za wykonane roboty bedzie dokonana po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych
robdt. Jednostka obmiarowa montazu gniazd, aparatéw oraz montazu "poszczegdlnych instalacji zawiera
wykonanie dokumentacji, montaz rur ochronnych, wykucie bruzd' i przebié¢ przez stropy, zaprawianie bruzd,
wywdz gruzu wraz z jego utylizacja, montaz przewoddw i osprzetu, montaz gniazd, montaz instalacji
podtaczenie przewoddw, wykonanie pomiaréow kontrolnych, wykonanie dokumentacji odbiorowe;j,

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych Tom V. Instalacje
elektryczne.

- PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

- PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzenia pomontazowych badan odbiorczych.

- PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy ( kod IP).

- PN-90/E-05023 Oznaczenie identyfikacyjne przewoddéw barwami i cyframi



